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Projekt realizowany w ramach Programu Operacyjnego Rozwdj Polski Wschodniej na lata 2007-2013
Os priorytetowa lll. Wojewodzkie osrodki wzrostu e Dziatanie lll.1 Systemy miejskiego transportu zbiorowego.



Elementy sktadowe
olsztynskiego ITS

« sterowanie ruchem ulicznym (poprzez sie¢ skrzyzowan z sygnalizacjg
sSwietlng)

e zarzadzanie ruchem pojazdow transportu publicznego

e priorytety dla pojazdow transportu publicznego

 gromadzenie danych dotyczacych wielkosci i rozptywu strumieni ruchu

 monitoring wizyjny skrzyzowan, przystankow
i pojazdow komunikacji miejskiej

* rejestracja wykroczen (przejazdy na czerwonym swietle,
przekroczenie predkosci)

* informacja pasazerska w pojazdach, na przystankach i w sieci Internet

* bilet elektroniczny (Olsztyrinska Karta Miejska)

* WIiFi w tramwajach

e podsystem informacji meteo
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Olsztynski ITS w liczbach:

* 85 sygnalizacji swietlnych ujetych w sieci obszarowego
systemu sterowania ruchem SCATS
* 197 jednostek komunikacji miejskiej (autobusy i tramwaje) objetych priorytetem na
skrzyzowaniach
e 77 tablic dynamicznej informacji pasazerskiej na przystankach
e 37 biletomatdw stacjonarnych na przystankach
* 182 biletomaty mobilne w pojazdach komunikacji miejskiej
* 632 dwusystemowe kasowniki do biletdw papierowych oraz elektronicznych
* 90000 bezkontaktowych kart (Olsztynskiej Karty Miejskiej)
* 394 wyswietlaczy wewnetrznych i zewnetrznych w autobusach i tramwajach
* ponad 500 kamer monitoringu na skrzyzowaniach, na przystankach
oraz w tramwajach i autobusach
* 5 skrzyzowan objetych systemem pomiaru predkosci i przejazdu na czerwonym swietle
e 10 stacji meteorologicznych
* rozbudowa sieci swiattowodowe;j
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System sterowania ruchem
drogowym SCATS

sterowanie
sygnalizacjami
Swietlnymi

kontrola sprawnosci
technicznej
sygnalizacji

system koordynacji
obszarowej
gromadzenie danych
priorytet dla
komunikacji zbiorowej

- funkcje

& SCATS fccess - L) @ Time / distance. 3] =
£ bop [Ede | Defouts W5067 (EISS Names cortanngele |
Cycle lack. Tom Detecior alam Rah updals | Shot clarance Faback. Manager N W Detectors
Hame | Battycka - D Hold Seconds 250 r
Dl Nolices Lam fauk cloaance | High densiy Fegion e =] oo | Tiaveltime
Flen lock. Incdents Ma slaim System slarm Messages Increment fakure 4 =
Ceniial Manager - DLSZTYN Usan 0 - Lewel 0 20150817 (95855
1001 - MOCHNACKIEGO, SZRAJBERA, NIEPODLEGLOSCI : PLAC RODSEVELTA - OLSZTL ] ]
Show Configure  Options ;
Find  Monior | Sussystem | Strategc Morior [ -] |
o0t Hama SINF OLSZT1 Subepatem Degres of sansation 100 SCATS & :
Spit plan 2 Masteiick Syt plan 2 Diveeced Cycle germistar 76 |
Ofset plan3 Oifset 0.0 Link plan 3 Link 13131002 Activeni 13 A 1002 |
Specil fachtie: 226 Ty plan nore Cycle e 122 Romited cycle lime 122
SR phates | Groups | Cycies | Spits  Stiabegic Monior | 1
] TR = - - I
| 0 =) s s g1 - -
s 13z o - -
[ F 3] = TR 150 i
| T EARG e 5 o- - -
L = !
55 400 - s
A vEL 1] L
)
= .
= .
=
& | 1001 52
1001 LK o E
@ | 1001 st - 1 - - [
= =27 -
| ~ 162 i "
Active ofset 02 Gite Falbach 0 =
MSS 14 Mastetric 33 |
Flegion - DLSZT1 -Version 68213 Use: OLevel 0 20150617 13555 || i
— E
& Site Graphics e 1
10118
o
OLS7T1 - S . )s
LSZTL - Subsystem summary [ System status summary - - Plan lock C
[|[Seeio [ Fegan | Type Tane Detois z
s . 2 | b | » | b ‘” 6 OLSZTE PR 20150017 143956 pem, User 13
| 5506 OS2 LR WISWAT 145008 pemm. User13
= EE= = EEE- EE- Bl |5 050w mensms e e
S S = = o ||| =ss® oszn ov 150330 (0018 pem, User13
WSS 40 OLSZT1 DV 20150330 (30024 perm, User 13
% e (5 (& 0 |7 [ R I = [72 [ [ [e0 [|[mssss oszn ov MSOM (003 pem, User13
LR T W507 60250 pem User 13
o |o7 [ |89 |[% |91 93 |94 (95 | (97 |98 |90 |00 ||lmssm  miemioien HOKOT GIME e Haae 13 =
e [107 |08 108 [120 121 [s22 [115 120 25 136 [0 [ [ [ ||
Selcied | 0 Courd| 24 Detae Rehesh Chose




Schemat poziomu

zattoczenia sieci ulicznej

..............

przyktad zobrazowania
poziomu zattoczenia
natozony na schemat
sieci ulicznej




Zadania operatorow centrum
sterowania ruchem w zakresie
systemu SCATS

e przypisywanie poziomow priorytetu dla poszczegolnych skrzyzowan
* konfiguracja warunkowa priorytetow

e analiza wptywu priorytetu na warunki ruchu

* modyfikacje/kalibracja parametrow systemowych

* wykrywanie awarii

* wspotpraca ze stuzbami

* recznaingerencja w sterowanie w przypadkach szczegdolnych



System zarzadzania

transportem publlcznym

* pozycje pojazdow
komunikacji zbiorowej
na sieci ulicznej w trybie
czasu rzeczywistego

* dynamiczna informacja

* informacja pasazerska
w internecie

e priorytet dla transportu
publicznego

e aplikacja mobilna

 wprowadzanie objazdow
on-line

* historia zdarzen

* komunikacja z kierowcami
i pasazerami
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Poziomy priorytetu dla transportu
publicznego zastosowane
w olsztyiskim ITS

*  POZIOM 1 - mozliwosc¢ skrdcenia faz kolidujgcych z relacjg priorytetowa

* POZIOM 2 - bezposrednie przejscie do realizacji fazy priorytetowej poprzez skrocenie
fazy biezacej

* PRIORYTET WARUNKOWY - realizacja zalezna od opd6znienia/kierunku/linii/zattoczenia
itp.

e potaczenie priorytetu warunkowego z priorytetem poziomu 1 lub 2



Mechanizm udzielania priorytetu
dla transportu publicznego

®
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System monitoringu
skrzyzowan Oty
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* biezgce monitorowanie e N - T e
ruchu drogowego s = il

* wykrywanie zattoczen
w ruchu ulicznym

o

« archiwizowanie danych | =~

* monitorowanie wizyjne IiE
pracy sygnalizacji % “
Swietlnej

* monitorowanie zdarzen 9
i wypadkow drogowych

e szybkie reagowanie
na nieprzewidziane
zmiany natezen ruchu




ZDZiT

Zarzad Drog
Zieleni i Transportu
L

System rejestracji wykroczen oraz tras 1 \
przejazdu wskazanych pojazdow L

* 5 systemoOw rejestracji przekroczen
sygnatu czerwonego

e 7 urzadzen do rejestrac;ji
przekroczen predkosci chwilowej

* 92 urzadzen rozpoznajacych cechy
pojazdow

* rejestracja rozptywu strumieni ruchu

* tworzenie zestawien i raportow




System dynamicznej
informacji pasazerskiej

* dynamiczne tablice przystankowe
* wyswietlacze wewnatrz ‘ ’ ; J oo e S
i na zewnatrz pojazdow

e strona internetowa

PRZYSTANEK:
= PARTYZANTOW




System nadrzedny

(aplikacja integrujaca)

system sterowania
ruchem

system zarzadzania
komunikacjg miejska
system monitorowania
ruchu pojazdow

system priorytetow dla
pojazdow komunikacji
miejskiej

system informacji meteo
system rejestracji
przejazdu na czerwonym
sSwietle i predkosci
chwilowej

Zdarzenia
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Centrum Sterowania Ruchem '_

e centralny serwer
(IBM FLEX)

e zasilanie awaryjne

* kontrola dostepu

* 4+2 stanowiska pracy

* duze sciany wizyjne

e system sygnalizacji
p-pozi gaszenia

e zabezpieczenie
antywtamaniowe

e klimatyzacja




DZIEKUJE ZA UWAGE



