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JAK DZIALA SYSTEM AUTONOMIZUJACY?
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WYZWANIA DLA POJAZDOW AUTONOMICZNYCH

AMERYKANSKI DEPARTAMENT TRANSPORTU

zidentyfikowat nastepujgce wyzwania dla pojazdow autonomicznych

= Certyfikacja | dopuszczanie pojazdow do
ruchu

Federal Automated Vehicles Policy

Accelerating the Next Revolution

» Legislacja na poziomie krajowym
| miedzynarodowym

= Zapisywanie i dzielenie sie danymi z
pojazdow

= Bezpieczenstwo systemow
» Cyberbezpieczenstwo
= Szkolenia i edukacja konsumentow

» Prywatnos¢ danych

= Kwestie etyczne
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MIEDZYNARODOWE DZIAtANIA LEGISLACYINE

Deklaracja Amsterdamska

v Ustanowienie szeregu inicjatyw zwigzanych z CAD
(Connected and Automated Driving).

v Zapewnienie wspotpracy pomiedzy Panstwami UE

Declaration of i poszczegblnymi Ministerstwami.
Amsterdam v" Nacisk takze na prace zwigzane z infrastrukturg drogowa
e i komunikacjg V2V i V2L
- Cooperation in the . . p PR
—— field of connected Konwencja Wiedenska (1968), aktualizacja Artykutu 8 (2016)
——— and avtomated v Kazdy pojazd w ruchu lub zespdt pojazdow w ruchu
— L powinien miec kierujaceqo” i ,kazdy kierujacy powinien
5 Ac 206 stale panowac nad swoim pojazdem” (1968).
——— v Aktualizacja w strone systemdw wspomagania jazdy:
— Kierujacy wcigz kontroluje pojazd ale moze w pewnych
okreslonych warunkach by¢ wspomagany (2016).
v Dalsze zmiany w strone petnej autonomizacji sg
dyskutowane pomiedzy grupami roboczymi UNECE.
Krajowa legislacja - Ustawa Prawo o ruchu drogowym
2016 v kierujacy — osoba, ktéra kieruje pojazdem lub
zespotem pojazddw, a takze osoba, ktéra prowadzi
kolumne pieszych (...)
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REKOMENDACIJE GEAR 2030 (KE) W ZAKRESIE CERTYFIKACJI POJAZDOW

Proces homologacyjny nalezy rozszerzy¢ o nowe metody testowania
pojazdow wykorzystujace badania typu , hardware-in-the-loop”
i ,software-in-the-loop”.

v' Potrzeba aby krajowe organizacje odpowiedzialne za badania
techniczne zwiekszyty swoje kompetencje w certyfikacji systemow
elektronicznych.

v Nalezy rozwazy¢ mozliwos¢ czesciowej certyfikacji po stronie
producentow pojazdow, ktorzy brali by za to odpowiedzialnosc.

v Konieczne jest rozszerzenie mozliwosci testowania pojazdu, ktérego
oprogramowanie moze byc zaktualizowane.

v Konieczna jest identyfikacja wszystkich krytycznych obszarow
podlegajacych certyfikacji (np. cyberbezpieczenstwo czy

przechowywanie danych).
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TESTY POJAZDOW AUTONOMICZNYCH

na
zamknietym
torze

w warunkach
ymulacyjnych

na drogach
publicznych




TESTY SYMULACYINE

Budowa symulacji na bazie Badania modeli czujnikow i algorytméw
prawdziwych przejazdow (Google) sterowania

——-—

- (producenci pojazdow / TASS International)




Testy w na zamknietym torze / makiecie miasta

S

M-City (University of
Michigan
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Testy w na zamknietym torze / makiecie miGstaty (Samsung, Kia, Hyundah)i
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Testy w na zamknietym torze na Wegrzech

small dynamic platform

public area
offroad track

handling course

braking surfaces

bad roads /-4 ek

public dynamic platform

> dynamic platform
/"~ general road

high-speed oval

basalt surface
control tower

development area




TESTY NA DROGACH PUBLICZNYCH

I w miastach
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LIST INTENCYJNY JAWORZNO - ITS - COMTEGRA

Inicjacja wspolpracy na rzecz rozwoju rynku elektromobilnosci i pojazdéw autonomicznych
Pierwszy cel: budowa 3D mapy cyfrowej Jaworzna dla pojazdow autonomicznych

Prace nad rozwigzaniami organizacyjnymi i technicznymi w zakresie testowania
pojazdow autonomicznych w Polsce

W procesie rzymskim korytarz pétnoc-potudnie (A1) jest uwzgledniony jako droga do
testow transgranicznych pojazdéw autonomicznych zaplanowanych w programie
badawczym Horyzont 2020.

« Panstwa UE w marcu 2017 w ramach tych testow zobowigzaty sie do wspdlne pracy
na rzecz interoperacyjnosci, dostepu do danych i tgcznosci 5G.




KONFERENCJA AV Poland

Konferencja AV Poland zorganizowana przez ITS to pierwsza w Polsce
miedzynarodowa konferencja o pojazdach autonomicznych
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BUDOWA LABORATORIUM
kompleksowego laboratorium do badania pojazdow autonomicznych w aspekcie BRD

Al & ML Software Development Platform

Platforma testowa algorytméw Al

Platforma akwizycji |
przetwarzania danych z
pojazdow autonomicznych
skalowalne Al Datacenter

baza danych
sytuacji drogowych
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