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Transport jako fundament codziennego zycia

Dostep do transportu publicznego to prawo obywatelskie, nie przywilej

Zmieniajace sie potrzeby spoteczne

Starzejqce sie spoteczeristwo, osoby z niepetnosprawnosciami

Konsekwencje braku dostepnosci & .

Ograniczony dostep do ustug = nizsza jakosc¢ zycia
Kontekst strategiczny i regulacyjny

Europejskie i krajowe regulacje prawne, WCAG
Dostepnosc = jakosc i efektywnosc
System transportowy dostepny dla wszystkich (ITS)
Znaczenie wspotpracy z interesariuszami

Zarzidcy dr%, operatorzy t ortu, organizacje si cu .
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& Przyjazna infrastruktura na ulicach miejskich  [F ¥R
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Obnizone krawezniki, pasy ostrzegawcze i prowadzqgce z fakturg na nawierzchni,
kontrastowe oznaczania

Dynamiczne tablice informacji pasazerskiej

SIP z dZzwiekiem, Systemy rezerwacji i wsparcia dla pasazerow wymagajgcych
pomocy

Nowoczesny tabor autobusowy

Niskopodtogowy, rampy, miejsca dla wdzka inwalidzkiego, uchwyty, porecze

Automatyczna detekcja osob na sygnalizacjach
swietlnych (Al)

Bezinawzyjne wykrywanie uczestnikow ruchu

Zdalne przywotywanie syghatu zielonego

Ded kowan%ap/ikacje nas phony
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Stacja pomiarowa z zaimplementowana analityka video do wykrywania
szeregu zadan zwigzanych z dynamicznym sterowaniem sygnalizacja
swietlna i akwizycja danych ruchowych z kamer opartych na protokole IP.
Réwnolegle przetwarzane sieci

neuronowe z wielu czujnikéw

o wysokiej rozdzielczosci - kompletny system Al
Detekcja Al i algorytmy Sledzenia, ktére zmieniaja strumien video
w wysoko wydajna maszyne do pomiaru ruchu uwzgledniajac rozploty
na skrzyzowaniach
petna detekcja do 120m

O Detekcja obejmuje:
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obecnos¢ pojazdu

poziom swobody ruchu

dtugosci kolejek i zajetosé

Zzawracanie

jazda pod prad

niedopuszczalna zmiana pasa ruchu

pomiar ruchu pieszego i rowerowego

przechodzenie przez ulice w niedozwolonym miejscu,
automatyczne wykrywanie pieszych i rowerzystow w
obszarze detekcji (bez potrzeby wzbudzania przyciskiem)
pomiar ruchu pieszego i rowerowego
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Natezenie ruchu pojazdow - klasyfikacja [P/h]
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ul. Lwowska - ul. Cienista

Cienista Cienista
55 | 83 | 26 | 96 | 30 | 42
164 168

Cienista Cienista
67 | 83 |63 |45 | 30| 7
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Data poczatkowa:29.09.2023 16:00, Data koricowa:29.09.2023 17:00
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Kartogram ruchu przedstawiajacy
rozploty wezta drogowego

Automatyczna stacja pomiaru ruchu

% klasyfikacja kierunkowa i rodzajowa ruchu

% ruch pieszy i rowerowy z podziatem

% kartogramy ruchu
Raporty w petni spersonalizowane przez uzytkownika
Grubos¢ wstazki procentowa w stosunku do ilosci
Mozliwos¢ podziatu na interwaty:

% 5,15, 60 minut

% 24 godziny

% niestandardowa definiowana przez uzytkownika

% petna historia wstecz

s kwantyl predkosci

s predkos¢

» klasyfikacja rodzajowa w podziale na 8 kategorii

$ ADAPTIVE

) TRAFFIC
B MANAGEMENT
SYSTEM
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Aplikacja mobilna dla osob z niepetnosprawnosciami, ktora
pozwala zdalnie aktywowac sygnat dla pieszych przy
przejsciu

(}.

(}.

Technologia: RFID, NFC, Bluetooth, integracja z ITS

(}.

Dziatanie: Uzytkownik nie musi naciskac przycisku
fizycznie - wystarczy, ze podejdzie z telefonem,
a aplikacja wysyta sygnat do systemu sygnalizacji

(}.

Mozliwos¢ wyboru trybu: natychmiastowe aktywowanie
lub wydtuzenie fazy zielonego (dodatkowa detekcja)

(}.

Zaleta: integracja z zegarkami potaczonymi ze
smartfonami - brak koniecznosci naciskania przyciskow

Wdrozenie: Irlandia, USA, Wtochy, Austria
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