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Monitorowanie oparte na scenariuszach
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Wprowadzenie —

1. Niepetne pokrycie sieci drég i skrzyzowan 2. Ograniczona percepcja

* Pojedyncze urzadzenia majg trudnosci z efektywnym e Stabsza skutecznosc urzadzen w warunkach

pokryciem dtuzszych odcinkéw drog, zakretow i skrzyzowan stabego oswietlenia, deszczu, mgty i zapylenia

* Obecnos¢ martwych punktow i fragmentaryczny widok e Nadmierne poleganie na standardowej obserwac;ji

e \Wdrozenie wielu urzadzen zwieksza koszty, ztozonos¢ i e Brak mozliwosci polegania na standardowej

naktad pracy na konserwacje technologii w okresach przejsciowych (awarie,
remonty drog)

Typowe scenariusze zastosowan

h=)
LiMA
EXPRESA

VALERANN

Centrum monitorowania ruchu drogowego w Rijadzie ~Centrum inteligentnej kontroli ruchu w Dubaju (DITSC) Centrum sterowania Lima Expressa Centrum kontroli ruchu CET w Sdo Paulo




Wprowadzenie —

3. Nieefektywne monitorowanie i opéznione wykrywanie
incydentéow

e Duze uzaleznienie od recznego monitoringu wideo

e Operatorzy nie sg w stanie monitorowac wszystkich kanatow
wideo jednoczesnie

e Opodznione wykrywanie i reagowanie na incydenty i
zdarzenia nietypowe
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4. Brak mozliwosci proaktywnego i zautomatyzowanego
wykrywania

* Niewystarczajgce wdrozenie automatycznego wykrywania
incydentéw

e Ograniczona mozliwos¢ identyfikacji zdarzen nieoczywistych
lub na wczesnym etapie

* Wysoka zaleznos¢ od interwencji cztowieka obniza wydajnos¢
operacyjng

Typowe scenariusze zastosowan

Centrum zarzadzania tunelami S1 (trzy tunele obejscie Wegierskiej Gorki)




Wprowadzenie —

Monitorowanie
ruchu
drogowego
i patrolowanie

v" Monitorowanie ruchu

drogowego w czasie
rzeczywistym
Prowadzenie patroli
ukierunkowanych i
rutynowych

Identyfikacja nietypowych
warunkow ruchu
drogowego

I GE
incydentéw

Detekcja wielu zdarzen:

Zator drogowy

Jazda pod prad

Pieszy na drodze

Kolizja

Przedmiot na drodze/gruz
Dym...

Weryfikacja
incydentu

v' Weryfikacja
incydentu przez
centrum operacyjne
Nagranie video z
dowodem zdarzenia
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Procesowanie
incydentu

Potwierdzenie i klasyfikacja
incydentu

Dysponowanie i koordynacja
zasobow do reagowania
Wdrazanie srodkéw kontroli ruchu
Wspodtpraca z odpowiednimi
stuzbami

Sledzenie statusu w czasie
rzeczywistym

Zamkniecie
incydentu

v’ Zarzadzanie
informacjami o
zdarzeniach

v' Zamkniecie petli
procesu dla zdarzenia
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Kluczowe funkcje i korzysci

Zbieranie informacji o pojazdach i ruchu w kazdych warunkach i automatyczne wykrywanie zdarzen

(1) Obserwacja skrzyzowan (2) Funkcja ANPR, rozptyw potokéw ruchu, zbieranie informacji o pojazdach, incydenty

!(amery'wlelosensoro'\'/ve - niskie koszty Kamery ANPR z technologia GuanLan pozwalajg oprécz odczytu numeréw
instalacji i konserwacji | . . L . o "

= . - — - - . rejestracyjnych pojazdu, rowniez na zbieranie informacji o cechach
Fokryue wielu k'lerunkow obserwaCJl'oraz duzych obszarOV\{ obserwacji pojazdéw oraz wykrywanie zdarzen (jazda po prad, nielegalna zmiana
jedna kamera wielosensorowa lub wielosensorow3 z funkeja PTZ pasa ruchu, jazda po liniach oddzielajgcych pasy ruchu, przejazd na
Technologia DarkFighter zapewniajaca dobre zobrazowanie w trudnych czerwonym $wietle, inne). Dedykowane kamery dla detekcji incydentéw.

warunkach Serwery wyposazone w algorytmy detekcji incydentéw, analizy ruchu, inne.

(3) Analiza natezenia ruchu / Ogélna obserwacja waznych odcinkéw (4) Pozyskiwanie danych w niekorzystnych warunkach

e

! - : . L A Urzadzenie do odczytu predkosci, analizy natezenia ruchu czy detekcji
Detekcja pojazddw, liczenie Montaz na duzej wysokosci w celu . J " i . .
ke = . NN - incydentéw moga wystepowadé w wersji kamery zintegrowanej z radarem
pojazddw z podziatem na typy, doktadnego okreslenia wielkosci . T . i o
) s . ) co zwieksza doktadnosc¢ oraz zwieksza niezawodnosé w warunkach stabego
analiza natezenia ruchu i zatorow e ' 46
T e oswietlenia, mgty czy opadow
dtugosci kolejki AT )
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Przeglad rozwigzan - topologia systemu
Istniejg dwa scenariusze wdrozenia w zaleznosci do tego czy wdrazamy nowy system czy wdrazamy nowe
funkcje na istniejgcej infrastrukturze

Scenariusz nowego wdrozenia Scenariusz istniejacej infrastruktury

;ij -

Kamera Traffic Flow Kamera integrujaca Kamera ANPR Kamera ANPR Obecne kamery bez Al Obecne kamery bez Al

integrujaca radar z video do zradarem Z detekcjg wybranych +
radarzvideo  detekcji incydentéow  predkosci incydetéw

-

i -
o0 53)) =1 o

- DS-TSS300-H/04 iDS-TSS500-H/16
Kamera Mini serwer do lokalnej instalacji przy drodze Centralny serwer do instalacji w serwerowni

Kamera detekgcji Miejska kamera Kamera PTZ
incydentéw i ANPR z wykrywajaca  Wielosensorowa \ ‘
zdarzen rozpoznaniem cech naruszenia PTZ wykrywajaca

nietypowych pojazdu naruszenia
Tryb percepcji po stronie urzadzenia Tryb percepcji po stronie Tryb percepcji po stronie
(kamera lub kamera z radarem) lokalnego mini serwera centralnego serwera

Nowa inwestycja lub catkowita *Czujniki i analiza w urzagdzeniu -Modernizacja istniejgcej infrastruktury Mozliwo$¢ wykorzystania istniejgcych
modernizacja *Niska latencja detekcji Miasta z wdrozonym systemem kamer

Ograniczona przepustowos$¢ sieci  *Uproszczona architektura i monitoringu Elastyczne wdrazanie procesow, na
Wykrywanie w czasie szybkie wdrazanie Wielkoskalowe wdrozenia z serwerze centralnym lub typu Edge
rzeczywistym (autostrady, tunele)  *Mozliwos¢ optymalizacii centralnym zarzgdzaniem Skalowalne przetwarzanie i ujednolicone
Optymalizacja konieczna dla urzadzenia pod katem -Tworzenie scenariuszy analizy migdzy ~ zarzadzanie

konkretnego scenariusza scenariusza kamerami Zoptymalizowane wykorzystanie zasobéw
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Przeglad rozwigzan — topologia dla scenariusza nowego wdrozenia

Tryb percepcji po stronie urzadzenia

S

iDS-TCS802-HS iDS-TCS907-HI(E)R

Zintegrowana kamera video + radar

Kamery ANPR

.-i : Switch Switch

% Serwer podstawowy
DS-2DF7A*-*P -

DS-2DF8C*-*P | ==, Macierz centralna
Kamera PTZ do wykrywania naruszen DS-TP50-16R
Serwer terminalowy

m\ Centrum monitorowania
o — by

Kamery detekcji pojazdu oraz analizy natezenia ruchu

Hikcentral Professinal

Kabel sieciowy
‘/\ i
< 5 }‘ = Swiatfowdd
Kamera wielosensorowa PanoVu
Pt
== M

Kamera PTZ wielosensorowa PanoVu lub TandemVu




Tryb percepcji Edge-box

) L

DS-TSS300-H/04

Istniejace kamery bez Serwer lokalny analizy video
algorytmow detekcji  instalowany w szafce przy drodze

Centralny tryb percepcji po

stronie serwera

Istniejace kamery bez
algorytmow detekgji

Switch Switch

P> )<

Centrum monitorowania

Switch Switch

> <P

Kabel sieciowy

Swiattowdd
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Przeglad rozwigzan — Topologia dla scenariuszy istniejacej infrastruktury

Hikcentral Professinal

gj Serwer podstawowy

|‘i> = {1 Macierz centralna

Centrum monitorowania

Hikcentral Professinal

Serwer podstawowy

Macierz centralna

iDS-TSS500-H/16
Centralny serwer detekcji incydentow

Centrum monitorowania
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Dedykowane produkty

Kamera do obserwacji 360° oraz przestrzeni bezposrednio pod kamera. Posiada na obwodzie 4 niezalezne
sensory 5Mpx z promiennikiem IR, kazdy sensor wyposazony w obiektyw 2,8-8 mm, oraz dodatkowy sensor
rozdzielczosci 1440x1440 z obiektywem 2mm skierowany pionowo w dét. Kamera odpowiednia
zainstalowana umozliwia obserwacje wlotéw skrzyzowania oraz tarcze skrzyzowania. Moze tez pracowaé¢ w
innym scenariuszu typowym dla monitoringu miejskiego.

Kamera do obserwacji 180° oraz obserwacji szczegétéw, zgodnie z zaprogramowana trasa, alarmami lub
bezposrednim sterowaniem realizowanym przez operatora. Kamera posiada 2 kamery stacjonarne, z
ktorych jest ,,zszywany” obraz panoramiczny o tacznej rozdzielczos$ci 3680x1656 (ok 6Mpx) oraz kamere PTZ
rozdzielczosci 4Mpx lub 8Mpx z zoomem optycznym w zaleznosci od modelu x25, x42, x48. Kamera posiada
promiennik podczerwieni 30 metrow dla panoramicznej obserwacji oraz 300 metréow dla PTZ. Kamera
umieszczona z boku skrzyzowania moze obserwowac caty obszar z dodatkowa weryfikacjg szczegotow.
Moze pracowac tez w innym scenariuszu, typowym dla monitoringu miejskiego.

Kamera do obserwacji 180° / 270° / 360° oraz obserwacji szczeg6téw, zgodnie z zaprogramowang trasa,
alarmami lub bezposrednim sterowaniem realizowanym przez operatora. Kamera posiada w zaleznosci od
wersji od 4 do 8 kamer na obwodzie, z ktorych obraz jest ,zszywany” w 1 lub 2 widoki panoramiczne. Istnieja
tez wersje z 4 kamerami na obwodzie do obserwacji 360° ktére sg nie zalezne. Dodatkowa kamera PTZ moze
by¢ rozdzielczosci 4Mpx lub 8Mpx i posiada¢ zoom optyczny w zaleznosci od modelu x25, x36, x40 x45.
Kamera posiada promiennik wspierajacy prace kamery PTZ o zasiegu 300 metréw (500 m dla wersji zoom x
45). Kamera w zaleznosci od wersji moze by¢ umieszczona w centrum obszaru dozorowanego, na stupie
pionowym, poprzecznym na rogu budynku lub na scianie budynku. Jedna taka kamera zastepuje wiele kamer
co poprawia wyglad, daje wiecej mozliwosci dla analizy video i jest tansze w instalacji i utrzymaniu.
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Dedykowane produkty

Kamera ANPR na drogi miejskie
iDS-TCM803-HI

[
Typ pojazdu . . 5t
osobowy, dostawczy,

Kolor pojazduifj\‘ . 0 ] ’
\ b autobus, ciezaréwka, lekka ciezaréwka,
SUV (lub MPV), pickup, motocykl oraz

\

i\- : : e o,
. = tréjkotowiec

czerwony, z6tty,

Marka pojazdu
zielony, niebieski, rézowy, fioletowy,

LPR
cyjan, brgzowy, biaty, szary, czarny

Producentdéw pojazdow
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Dedykowane produkty

#6<18-2026 Thu 16:18x17

Kamera Traffic Flow na drogi miejskie
iDS-TCD803-HI

osobowy, ciezarowka, autobus, motocykl,
pozostate

petla
obecnosci i liczenia, petla kolejki, druga

petla kolejki.

Truck  Speed Queue Im.lh Space Occupancy £ -»' \aVehicle ml destrai JQMotorbike \
B2 /J T49 V52 Q SO 38% A

2 h przeptyw na pasach ruchu,
e . A ol L o R — \ ) : predkos¢ srednia na pasach ruchu, odstep
miedzy pojazdami, odstep czasowy,
wskaznik zajetosci pasa ruchu, dtugosé
kolejki, stan ruchu
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Dedykowane produkty

98%
95%
75%

Funkcje pasazera: Funkcje kierowcy: “% Q 0g0
' , ! : b o :
pas bezpieczenstwa, ‘ M. pas bezpieczenstwa, yé(:i .\\\

uzycie telefonu 4 ) uzycie telefonu Kamera ANPR typu Check point

iDS-TCV500-HI — 2 pasy ruchu
iDS-TCV900-HI — 3 pasy ruchu

osobowy, dostawczy,

autobus, ciezaréwka, lekka ciezaréwka,

: SUV (lub MPV), pickup, motocykl oraz
Typ pojazdu . ]
tréjkotowiec
czerwony, z6tty,
zielony, niebieski, rézowy, fioletowy,
cyjan, brgzowy, biaty, szary, czarny

Marka pojazdu

Producentéw pojazdow

jazda pod prad,
nieustgpienie pierwszenstwa
pieszemu, zatrzymanie pojazdu na
skrzyzowaniu, jazda po pasie,
Zajecie pasa BUS/TAXI, inne...
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Dedykowane produkty

/ c >
0g0 - Kamera ANPR iDS-TCV507(907)-Hi

Kamera ANPR iDS-TCV500(900)-HI Radar predkosci Promiennik IR Strobo

‘ ! Kamera ANPR IDS-TCM403-BIR

Kamera ANPR IDS-TCM403-BI Radar predkosci

Radar + kamera Traffic Flow iDS-TCS802-HS

Kamera Traffic Flow iDS-TCD803-HI Radar Traffic Flow
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Dedykowane produkty

Kamera 9Mpx detekcji incydentow w technologii Global Shutter oraz Guanlan. Obstuguje wykrywanie
wielu zdarzen: zatrzymany pojazd, jazda po linii pasa ruchu, zmiana pasa ruchu, ciggta zmiana pasa
ruchu, jazda pod prad, przekroczenie predkosci, niska predkos¢, gwattowne hamowanie, zator drogowy,
roboty drogowe, blokada drogi, pieszy, upadty przedmiot, wypadek drogowy, zajecie pasa awaryjnego,
pozar, dym, wtargniecie zwierzecia.

Fuzja kamery 9Mpx detekcji incydentow oraz precyzyjnego radaru 80Ghz technologii Global Shutter
oraz Guanlan. Obstuguje wykrywanie wielu zdarzen: zatrzymany pojazd, jazda po linii pasa ruchu,
zmiana pasa ruchu, ciggta zmiana pasa ruchu, jazda pod prad, przekroczenie predkosci, niska predkosc¢,
gwattowne hamowanie, zator drogowy, roboty drogowe, blokada drogi, pieszy, upadty przedmiot,
wypadek drogowy, zajecie pasa awaryjnego, pozar, dym, wtargniecie zwierzecia. Wyzsza skutecznos$¢ w
trudnych warunkach oswietleniowych lub w trakcie opadéw atmosferycznych czy mgty.

Serwer brzegowy dla 4 kamer o maksymalnej rozdzielczosci do 4 Mpx do detekcji incydentow.

Serwer centralny dla 16 kamer o maksymalnej rozdzielczosci do 4 Mpx do detekcji incydentow.
Obstuguje wykrywanie wielu zdarzen: zatrzymany pojazd, jazda po linii pasa ruchu, zmiana pasa ruchu,
ciggta zmiana pasa ruchu, jazda pod prad, przekroczenie predkosci, niska predkos¢, gwattowne
hamowanie, zator drogowy, roboty drogowe, blokada drogi, pieszy, upadty przedmiot, wypadek
drogowy, zajecie pasa awaryjnego, pozar-dym.
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Produkty - Urzadzenia do detekgji incydentéw

Wykrywanie przeptywu ruchu
Przeptyw ruchu, srednia predkos¢, stan ruchu, dtugos$é kolejki na pasie, odstep czasu

miedzy pojazdami, odlegtos¢ miedzy pojazdami, zajetos¢ pasa, czas zajetosci pasa Zalecane scenariusze: skrzyzowanie

Detekcja incydentow Potaczenie radaru i wideo Fusion 2.0
(tylko dla TCS907)

’7 Smoke *  Zakres detekcji : do
4 . Przechwytywanie do 128 obiektow

e L e e . Zalecane scenariusze: tunele, autostrady
dopasowania, ciggtos¢ wykrywania i percepcje w

& Fire
\‘Hy’ *  taczenie funkcji zwiekszajgcych wspotczynnik

@ Congestion
£ Roadblock kazdych warunkach pogodowych

S, ] iDS-TCS907-HIR
‘ Wielkoskalowe iDS-TCS900- HI

modelowania Al

* redukcjao fatszywych alarmoéw

Slow-speed driving

WeenaEN ISl dotyczacych upadajgcych przedmiotow na

drodze, pieszych i zatrzymanych pojazdow

Uwaga: rodzaje zdarzen obstugiwanych przez kazdy produkt zostaty szczegdétowo
opisane w karcie katalogowej.
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Dziekuje




